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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Projektowanie mechatroniczne 1010641261010640329
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i budowa maszyn (brak) 3/6

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Mechatronika polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 2 Cwiczenia: 1 Laboratoria: - Projekty/seminaria: - 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wykltadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Janusz Ptotkowiak dr inz. Jarostaw Adamiec

email: janusz.plotkowiak@put.poznan.pl email: jaroslaw.adamiec@put.poznan.pl
tel. 61 665 22 54 tel. 61 665 2254

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu
ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Podstawy konstrukcji maszyn, podstawy elektrotechniki, podstawy informatyki.
1 Wiedza:
L .. Samodzielne formutowanie problemu technicznego, zapis konstrukcji zgodny z zasadami
2 Umiejetnosci: | rysunku technicznego
3 Kompetencje | zZrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetenciji, gotowo$¢ do podjecia wspétpracy
spoleczne w ramach zespotu

Cel przedmiotu:

Poznanie struktury i elementéw systemu mechatronicznego. Nabycie umiejetnosci interdyscyplinarnego podej$cia do
zagadnien zwigzanych z projektowaniem maszyn.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:
1. Ma podstawowg wiedze w zakresie podstaw konstrukcji systemu mechatronicznego. - [K1A_WO05]

2. Ma podstawowg wiedze o metodach pomiaréw liniowych, pomiaréw naprezen, odksztatcen, predkosci, temperatur i
strumieni ptynéw, w tym o pomiarach tych wielkosci na drodze elektrycznej - [K1A_W14]

3. Ma elementarng wiedze o uktadach przetwarzania i przesytania sygnatéw w systemach mechatronicznych. - [K1A_W17]
4. Orientuje sie w trendach mechatronizacji. - [K1A_W18]

5. Ma elementarng wiedze o wptywie zmian technologii na organizacje zycia spotecznego oraz zdrowie i psychike jednostek
kontakcie cziowiek-maszyna. - [K1A_W21]

Umiejetnosci:
1. Potrafi wyszukiwa¢ w katalogach i na stronach producentéw gotowe komponenty do wykorzystania we wtasnych projektach
uktadéw mechatronicznych. - [K1A_U15]

2. Potrafi zaplanowac¢ i przeprowadzi¢ proces konstruowania nieskomplikowanych uktaéw mechatronicznych oraz formutowac
wymagania dotyczgce elementow elektronicznych i uktadéw automatycznego sterowania. - [K1A _U19]

Kompetencje spoteczne:

stronalz?2



http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

1. Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie - [K1A_KO01]

2. Ma swiadomosc¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera mechanika i jej wptyw na
$rodowisko oraz odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje - [K1A_K02]

3. Ma swiadomos¢ waznosci zachowania w sposéb profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej i poszanowania
réznorodnosci kultur - [K1A_KO03]

4. Ma swiadomos¢ odpowiedzialnosci za wtasng prace oraz gotowos¢ podporzgdkowania sie zasadom wspotpracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspolnie realizowane zadania - [K1A K04]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Zaliczenie pisemne wyktadu, zaliczenie éwiczen.

Tresci programowe

Istota systemu mechatronicznego, podstawowe cztony systemu. Budowa aktoréw, sensoréw, ich funkcje oraz zasady doboru.
Przesytanie i przetwarzanie sygnatdw.Tworzenie modelu systemu. Struktura procesu projektowo-konstrukcyjnego urzgdzenia
mechatronicznego. Etapy projektowania mechatronicznego. Zatozenia projektowe, modelowanie systemu, zasady
projektowania uktadéw mechanicznych, elektronicznych i sterujacych, dobér i konstruowanie elementéw sktadowych,
identyfikacja. Przykiady konstrukcji mechatronicznych.

Literatura podstawowa:

1. Heimann B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika. Komponenty. Metody. Przyktady, PWN, Warszawa 2001,

2. Swider J., Wszotek J.: Metodyczny zbiér zadan laboratoryjnych projektowych ze sterowania procesami technologicznymi,
3. Gawrysiak M.: Analiza systemowa urzgdzenia mechatronicznego, Wyd. Politechniki Biatostockiej, Biatystok 1997.

Literatura uzupetniajaca:
1. Pahl G.,Beitz W. :Nauka konstruowania , WNT Warszawa 1984.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)

. Udziat w wyktadach 30
. Utrwalanie tresci wyktadu

. Konsultacje dotyczace materiatu przekazanego na wyktadach
. Przygotowanie do egzaminu

. Udziat w egzaminie

. Przygotowanie do ¢éwiczen
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. Udziat w éwiczeniach 5
. Utrwalanie tresci ¢wiczen

. Konsultacje dotyczace materiatu przekazanego na ¢wiczeniach
10. Przygotowanie do zaliczenia éwiczen

11. Udziat w zaliczeniu éwiczen
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Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS

taczny naktad pracy 62

Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 51

Zajecia o charakterze praktycznym 0
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